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道路鋪面養護指標PCI

前瞻計畫

影像辨識設備開發
全自動



道路
破壞
錄影

硬體示意圖
即時破壞影像分析

硬體部分：
1. 硬體功能立即組裝

◆客製化硬體設備研發
◆影像畫數功能提升

2. 軟硬體介接功能
◆GPS與WiFi功能確認
◆自動化辨識軟體介接

3. 校正組裝與教育訓練
◆協助購買單位校正與組裝並
進行教育訓練
◆設備保固與後續維修方案

軟體部分：
1. 操作界面初步功能畫面

◆客製化硬體設備開發
◆影像畫數功能提升

2. 自動化影像匯入功能
◆硬體設備影像自動化匯入
◆校正

3. 破壞自動化影響判別
◆破壞範圍自動化判別
◆鋪面現況指標（PCI）
自動運算

即時破壞分析系統架構



即時巡查軌跡圖

針對道路之破壞情形進行即時巡查，
將資訊透過微電腦之回傳，系統將
針對現況做進一步破壞自動化之辨
識，分析可得道路指標分析數值，
如PCI與大略破壞範圍。

可即時掌握道路破壞情形

使用者界面

當日拍攝
路段界面

方便從地圖上選取不同路段

地圖上顯示之不同座標為已辨識
之不同路段影像，紅色座標為有
破壞路段，藍色座標為無破壞路
段。點選座標可清楚顯示當前路
段之原始影像、辨識後影像以及
各分析數值，如PCI與大略破壞
範圍。

於匯出報表界面中，可以直接匯出
無破壞列表與有破壞列表的Excel檔
案，其中包含分析數值，如PCI與
大略破壞範圍。

匯出報表界面

方便匯出不同列表之檔案



案例分析

國道三號關西工務段
83km至89km處

準確度：90%（含破壞種類）

精準度：75%（PCI運算）

人工巡查 全自動影像辨識

Numbersofimage 250pic/km

坑洞 8 7

破壞程度 5M+2H+1L 7M

PCI 43 54

精準度 100% 75%

地面裂縫破壞情形

辨識區域

影像分割

正攝影像轉換

辨識結果

首先，透過道路巡查系統
之影像回傳，將辨別破壞
之區域範圍，藉由影像矩
陣中R，G，B三種色彩像
素值，辨別破壞之範圍及
破壞情形。

影像辨識後的量化之結果；
依照鋪面破壞量化公式，
計算各鋪面破壞影像之
X_Profile與Y_Profile剖面
平均值、破壞面積、長度、
總寬度、評定等級。利用
轉換公式後取得適當的Y值，
該値當作該像素的灰階值。
將灰階值轉換成影像型式，
並經由直方圖的表示將鋪
面破壞影像灰階值分佈情
形顯示出來。



成果展示

報表展示

系統自動產出
與客製化

破壞情形辨識展示

五大破壞：
◆一般裂縫
◆大面積裂縫
◆鋪面補綻
◆人手孔蓋
◆坑洞

一般裂縫 大面積裂縫 人手孔蓋

人手孔蓋 人手孔蓋+鋪面補綻 裂縫+坑洞

鋪面補綻 裂縫+坑洞 坑洞
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